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  ه:دیچک

از  ازیمورد ن نیبدون سرنش یپرنده Unmanned Aerial Vehicle (UAV)  به داستیهمان طور که از نامش پ

فاده است یکینامیرودی)آ یبرا یروین جادیا یباشد و برا نیشود که فاق سرنش یگفته م یهواگردLift یروهاین

از راه  ریپذ تیهدا یاز راه دور )پرنده ها لکنتر ستمیس یریبا به کارگ ای کیتواند به صورت اتومات یکند و میم

ما از ا ردیرا در بر بگ نیسرنشیب یپرندهها یتمام دیپرنده شا یشود. رباتها تیپهپاد( در طول پرواز هدا ایدور 

 -پرواز  کیاز مکان یبیبکشند چون ترک دکیلقب را  نیبه حق ا توانندیاز کارشناسها کوادرتورها م یارینظربس

عمودپرواز  یپرنده چهار ملخه نوع ایکوادکوپتر  ایکوادرتور  ؟ستی.  اما کوادرتور چباشندیم وتریو کامپ کیالکترون

 نیده ابه پرن یکربندینوع پ نیلقب را به ان دادهاند. ا نیا یبیاست که بخاطر استفاده از چهار ملخ بصورت صل

 یجهات حرکت کند و قدرت مانور فوق العادها یامدر تم یو بطور مساو یتا پرنده بتواند به راحت دهدیامکان را م

 نوع از نیا یکه طراح یاست بطور دهیچیپ اریبس اریپرنده بر خلاف ظاهر ساده خود بس نیداشته باشد. اما ا

 .دریگیانجام م یمحدود یپرندهها در کشورها
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 :مقدمه

  

 ماهایهواپ نیا که یرکورد نیبالا پرواز کنند . بالاتر اریبس یقادرند در ارتفاع ها نیبدون سرنش یماهایاز هواپ یبعض

 یعاد یماهایکه هواپ یحال متری است در 500هزار و  29 گذاشته اند، پرواز در ارتفاع یتا به امروز از خود به جا

 .پرواز کنند یارتفاع نیدر چن ستندیقادر ن

 یپشت کوله کیآن قابل حمل در داخل  نیو کوچک تر متر 30 از شیبال ب یدهنه  یپهپاد دارا نیبزرگ تر

ه عرصه ب زیرادار گر یگرفته تا بمب افکن ها یکوچک جاسوس اریبس یماهایاز هواپ نیبدون سرنش یاست.پرنده ها

 من،یکه در  یاست. زمان نموده به آنها یتوجه خاص یبخش نظام سال است که  30و بیش از  اند دهیظهور رس ی

لقاعده ا یها ستیحامل ترور نیماش کی یرا به سو ریفا یموشک هل توانست ر تویدیپر نیبدون سرنش یپرنده 

 .هدف و انهدام آن مورد قبول واقع شد یریعنوان رهگ پرنده ها به نیکند، نقش ا کیشل

  

  : پهپادها تیاهم لیدلا

 هیوسائل با تک نیکسب کرده اند. ا ایمختلف دن یکشورها یدر مجموعه قدرت نظام یمهم گاهیامروزه جا پهپادها

آب  طیبر ضد اهداف ساکن و متحرک و در تمام شرا کیدر شب و روز در مناطق دور و نزد اتیعمل یبر توان اجرا

را در منازعات  یمهم اریبس ینظام یدستاوردها ر،تمام خودکا ایشونده از دور و  تیهدا یو امکان پروازها ییو هوا

  .بدست آورده اند ریاخ یسالها ینظام

 ،یگهدارو ن ریتعم یبزرگ و ثابت، سادگ یگاههایو پا ساتیبه تأس ازیعدم ن لیبه دل نیبدون سرنش یماهایهواپ

 یصدها هزار دلار نهیدر صورت هدف قرار گرفتن )که با توجه به هز یانسان عاتیآسان، نداشتن ضا یریبه کار گ

 یایدر ساخت و مزا شرفتهیپ یاز فناور فادهمهم است(، امکان است اریخلبان بس کیساله آموزش  نیو زمان چند

 هیرماس زانیسازنده را به خود جلب کرده و امروزه م یشرکت ها جهیو در نت یرنظامیو غ ینظام انینظر مشتر گرید

  .ر استدلا اردیلیبالغ بر چند م نهیزم نیجهان در ا یکشورها یگذار
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 ورآشنایی با مولتی روتور و شناخت ساختارهای مختلف مولتی روت

 سینگل کوپتر: -1 – 2

 جزو بایدن قاعدتا را کوپتر سینگل البته. است موتور  سینگل به معنای یک می باشد. این پرنده فقط دارای یک

 کامل برای ولی است موتور دو از بیشتر یا دو تعداد معنای به روتور مولتی لفظ چون کنیم حساب روتورها مولتی

موارد آن را جزو این گروه حساب می کنند.کنترل سینگل کوپتر هم با استفاده از تیغه  بعضی در مجموعه شدن

 های کناری است. این پرنده کمتر مورد توجه قرار گرفته است و بسیارکم مورد تست قرار گرفته است.

 

 

 سینگل کوپتر – 1 – 2شکل 

 بای کوپتر یا دوال کوپتر: -2-2

دوال به معنای دو می باشد. همچنین این پرنده را بی کوپتر نیز می نامند. این پرنده دارای دو موتور می باشد که 

 به شکل های مختلف و با استفاده از سرووها حرکات مختلف آنها به اجرا در می آید.
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 بای کوپتر – 2 – 2شکل 

 تری کوپتر:  - 3 – 2

 به معنای سه می باشد. سه عدد موتور بر روی این مولتی روتور نصب می شود.تری 

 
 تری کوپتر – 3 – 2شکل 

 

یک سروو موتور در انتهای آن وجود دارد که جهت چرخش ربات استفاده می شود. در شکل فوق مشاهده می 

 کنید که یکی از موتورها به سروو متصل است.



12 
 

 واد کوپتر:ک ا-4 – 2

پرنده ایه که چهار تا موتور داره. کواد به معنی چهار می باشد . ساخت کوادکوپتر بسیار آسان تر از بقیه به معنی 

موارد است و از محبوبیت خاصی برخوردار است.به این پرنده کوادروتور هم میگویند. کوادروتور در دسته 

 یا هواپیماهای بال ثابت می باشد. fixed-wing aircraft( می باشد که نقطه مقابل rotorcraftروتورکرافت ها)

                         

 کواد کوپتر – 4 – 2شکل 

 شکل زیر هم دو ساختار کلی که برای ساخت کوادروتور استفاده می شود را نشان می دهد:

 

 دو ساختار کلی برای کواد روتور – 5 – 2شکل 
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به دلیل دید بهتر دوربین جلوی ربات بیشتر کاربرد دارد چون هیچ موتور و  Xبطور کلی در کوادروتور ها ساختار 

ملخی مزاحم تصویربرداری نیست. در مواردی هم به دلیل ساختار + به ساختار یک هواپیما شباهت دارد که جلوی 

دم  آن با یک مشخص است و موتورهای سمت چپ و راست مشابه بال های هواپیما هستند و موتور عقب مشابه

هواپیماست و باعث هدایت راحتر آن در آسمان است که باعث شده است این نوع کوادروتور طرفداران خاص 

 خودش را داشته باشد.

 

 

 کوپتر y4ساختار  – 6 – 2شکل 

می باشد که ساختاری مشابه تری کوپتر دارد ولی به جای سروو دم یک عدد موتور  Y4نوع دیگر کوادکوپتر مدل 

 براشلس قرار گرفته است و در انتهای دم دو عدد موتور براشلس به صورت هم محور قرار دارند.

 

 پنتا کوپتر: -5 – 2

 هوایی و آب بد  شرایطپرنده ای پنج موتوره که ساختار بسیار جالبی دارد و از قدرت مناسبی جهت پرواز در 

 برخوردار است.
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 پنتا کوپتر – 7 – 2شکل

 همچنین پنتاکوپتر به دلیل جاگذاری مناسب موتورها مناسب فیلمبرداری و عکسبرداری می باشد.

 هگزاکوپتر: -6 – 2

 هگزا به معنی شش می باشد. این پرنده شش موتوری به دلیل ساختار متقارن آن ساخت آن آسان است.

 

 هگزا کوپتر – 8 – 2شکل 

 

 مربوط به هگزاروتور را مشاهده می کنید. Yدر شکل زیر هم ساختار 
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 هگزا روتور yساختار  – 9 – 2شکل 

 اکتاکوپتر: -7 – 2

عدد موتور نصب شده بر روی آن باعث شده است که از قدرت بسیار زیادی  8اوکتا به معنی هشت می باشد. تعداد 

بسیار مناسب جهت فیلم برداری و عکس برداری و پرواز در شرایط سخت می باشد. از مزایای  برخوردار باشد. و

اکتاکوپتر این است که امنیت بالایی را هنگام پرواز برای ما تامین می کند مثلا اگر یکی از موتورها خاموش شود 

ن به یک نقطه امن برطرف کنند و یا بسوزد موتورهای کناری با افزایش دور می توانند این وضعیت را تا رسید

 خلبان بتواند یک فرود اضطراری انجام دهد.

 :کنید می مشاهده را اُکتاکوپتر یک از نمایی  در زیر

 

 اکتاروتور - 10 – 2شکل 

 



  

  

  

   :دانشجویان محترم

 آزمایشگاه پروژه گروه برقو یا  کتابخانه دانشکده مهندسیبه  ها ایان نامهپمتن کامل جهت دسترسی به 
  .مراجعه فرمایید




